URZAD GMINY
W UJEZDZIE

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Przebudowa ulic wewitrzosiedlowych w miejscovwm Ujazd,

ul. Jana Pawta Il, J. Stowackiego, M. Kopernika hopina

Kod CPV: 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drég

Stycize2008r.



Specyfikacje Techniczne Wykonania
I Odbioru Rob6t Budowlanych

SPIS TRECI

Specyfikacja techniczna

ST Wymagania ogolne str. 3-12
ST Regulacja pionowa studni rewizyjnych str. 13-14
ST Wykonanie goérnej warstwy podbudowy z mieszanki

kruszywa 0-31,5 o grulsoi 8cm str. 15-17
ST Warstwy wazacej nawierzchni z betonu asfaltowego str. 18-22



WYMAGANIA OGOLNE

1. 1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST wymagania ogolne dotysze wykonania i odbioru robot
budowlanych - drogowych na ulicach Jana Pawta. I§tdwackiego, M. Kopernika, F. Chopina w miejscégio
Ujazd.

Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu topdwinny by nowe, w gatunku bimco produkowanym oraz
powinny mie:

- oznakowanie znakiem CE oznacza, ze dokonano oceny ich zgoditd ze zharmonizowan normy europejsk,
wprowadzon do zbioru Polskich Norm, z europejséiprobad techniczi lub krajows specyfikacy technicza paistwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Obszaru Gospedego, uznanego przez Komidturopejsk za zgoda z
wymaganiami podstawowymi, albo

- deklaragg zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydgorzez producenta, 4eli dotyczy ona wyrobu
umieszczonego w wykazie wyrobOw mych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpigst@a okrélonym przez
Komisje Europejsk, albo

- oznakowanie znakiem budowlanym oznagzejze s to wyroby nie podlegage obowizkowemu oznakowaniu CE, dla
ktérych dokonano oceny zgodwd z Polsk Norma lub aprobat technicza, badz uznano za ,regionalny wyréb
budowlany”.

Dodatkowo oznakowanie powinno ustizvia¢ identyfikack producenta i typu wyrobu, kraju pochodzenia, gagdukcji.
Wykonawca ponosi pesrodpowiedzialnét za jakéé dostarczonych i wbudowanych materiatow.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonamty nie lda zgodne z warunkami podanymi w STeidh miaty
wpltyw na nie zadawalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Wszystkie materiaty przewidziane daygia podczas budowyela przed wbudowaniem podlegaontroli. Materiaty nie
spetniajce wymaga okreslonych w ST nie mogzost& wykorzystane przy realizacji zamierzonego zadania.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzéwiadectwa zgodnii poszczegoélnych dostaw materiatéw z atestamij PN
Aprobatami Technicznymi.

W przypadku, gdy w ST nie podano wymageachnicznych dla materiatéwlementow i wyrobéw albo podano je w sposéb
0golny, albo dokonuje siich zmiany na inne niokreslono w projekcie, naley kazdorazowo dokonaodpowiednich uzgodniez
Zamawiajcym.

W SPECYFIKACJI | W OPRACOWANIU PROJEKTOWYM PODANO M ATERIALY | PRODUKTY FIRM,
KTORE NALE ZY UZNAC JAKO PRZYKLADOWE - DLATEGO PRZY REALIZACJI ZADANIA
WYMAGANE JEST ZASTOSOWANIE O ANALOGICZNYM STANDARDZ |E LECZ NIE NI ZSZYM.
WSZELKIE W ATPLIWO SCI NALE ZY UZGADNIA € Z INWESTOREM ORAZ AUTORM OPRACOWANIA

1.2. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegnuymagania ogélne, wspdlne dla robotetygh specyfikacjami
technicznymi dotycace wykonania i odbioru rob6t drogowych na ulicaahalPawta 11, J. Stowackiego, M.
Kopernika, F. Chopina w miejscoée Ujazd.

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.3.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitgy od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.3.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rdchipostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.3. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgemjacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zda@rzekolicznaci zachodacych w toku wykonywania robot.

1.3.4. Jezdnia - cz¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.3.5.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwmpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.3.6. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikardtokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dziehcymi jezdnie.



1.3.7.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.
1.3.8.Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktora jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowow.
1.3.9.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.3.10. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inspektoraytes ponumerowanymi stronami, gshcy do
wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie wyliagzeszkicow i ew. dodatkowych
zahcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegpptwierdzeniu przez Inspektora.

1.3.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzeyzaakceptowane przez Zamawgapo, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badarob zwhzanych z ocenjakosci materiatlow oraz robot.

1.3.12.Materiaty - wszelkie tworzywa niezkne do wykonania robé6t, zgodne z dokumentacpjektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przepéhtora.

1.3.13.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzaltych do przejmowania i rozktadania of@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&segimio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wazaca - warstwa znajda¢a st miedzy warstwy $cieralm a podbudow, zapewniaica lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

¢) Warstwa wyr6wnawcza - warstwa ghea do wyréwnania nierowrsoi podbudowy lub profilu istniacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stmca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie. Podbudowa mie
sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

1.3.14. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszczynie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.3.15.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywaak pojazdéw, umieszczenia
urzadzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.3.16. Podtaze ulepszone - gérna warstwa padtplezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.3.17.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamitej obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogaalal dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4 Ogoblne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za ich zgodit@ dokumentagjprojektovs, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adistracyjnymi, lokalizagj i wsp6trzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperdéw, dziennik budowy dokntaeg technologicza.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gaguae Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny
koszt.

W okresie od przekazania terenu budowy do potwierdania przez Inwestora ostatecznego odbioru robét,
wykonawca odpowiada za odpowiednie utrzymanie punkiw i znakOdw osnowy geodezyjnej oraz punktow
referencyjnych na terenie budowy. Uszkodzone lub iszczone punkty i znaki osnowy geodezyjnej oraz

punkty referencyjne Wykonawca naprawi lub odtworzyna wtasny koszt.

1.4.2.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o ckemakinwestycyjnym (,pod ruchem")

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietmygdw sposob okigony w

ST, w okresie trwania realizacji kontraktu, @o zakdiczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inwestorosvizhtwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zaradem drogi i organem zamdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieaenbdt w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienétaktualizowany przez
Wykonawe na biezaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczypstaiuje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczage takie jak: zapongwiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewatay ten sposob
bezpieczéstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciow dziea i w nocy tych zapo6r i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgliéw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie xda akceptowane przez Inspektora.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwia publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscéoldiach okrélonych przez Inspektora, tablic informacyjnych,
ktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora. Tablice infayyee kxda utrzymywane przez Wykonawev
dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@j zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
UMOWr.

1.4.3.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki map na celu stosowaniecsio przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unika uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub wtasndci spotecznej i innych, a wynikajych ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovogdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pyitub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwoscia powstania pzaru.

1.4.4.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie budowy oraz w maszynagbojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢da sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed
dostpem os6b trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.5.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do robét bda miaty aprobag techniczi wydar, przez uprawniopjednostl,
jednoznacznie okiajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdwsradowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaiczeniu robodt ich szkodliwég zanika
(np. materiaty pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.

1.4.6.0chrona whasngi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za udzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadddzych wtacicielami tych uradzeir potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamienvtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy. Wykonawca zobgaainy
jest umidci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére mpéjy¢ wykonane w
zakresie przetzenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadénnispektora i wiadze lokalne
0 zamiarze rozpoegzia roboét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tystalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora i zainteresowane wtadze otalzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchnirzieurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

1.4.7.0graniczenie obafen osi pojazdow

Wykonawca stosowéesie bedzie do ustawowych ograniazebciazenia na ¢ przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidnab zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw i w sposObagity bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora. Pojazdgunki
powodujce nadmierne obgienie osiowe niedila dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w odsie
terenu budowy i Wykonawcatizie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten spos6b uszkodzonych, zgoznie
poleceniami Inspektora.

1.4.8.Bezpieczéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczistwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca
zapewni i lkdzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie onazzéipewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie umownej.

1.4.9.0chrona i utrzymanie robét



Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do

robot od daty rozpoegzia do daty zakiczenia robot (do wydania potwierdzenia zédaenia przez Inspektora).
Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowaqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie Inspektora powinien rozpécz
roboty utrzymaniowe nie giej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.10.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centram@&jscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéreasv jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idslzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctigzas prowadzenia robét. Wykonawealtie przestrzedga
praw patentowych idsizie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikieymaga prawnych odngnie
wykorzystania opatentowanych adzei lub metod i w sposob agty bedzie informowa Inspektora o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wagstaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczongoh
rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informaojiyaace proponowanegirodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow i odpowieddigiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Inspektora.



Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrédtauzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob goty spetniaj wymagania ST w czasie pegti robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatéw
Z jakichkolwiekzrodet miejscowych wiczapc w tozrodia wskazane przez Zamawiieggo i jest
zobownzanydostarczy Inspektorowi wymagane dokumenty przed rozgoien eksploatacjirodta.
Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagdalosciowych i jakdgciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zméane

z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniakisi zwiru beda
formowane whaldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjeteu po ukéaczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@werenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyedla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadowdpdnio do wymaga
umowy lubwskaza Inspektora.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektorak&igwca nie &dzie prowadz zadnych
wykopow wobrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhgigne w dokumentach umowy.
Eksploatacj&rodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obg@ujacymi na
danymobszarze.

2.3. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora w celuwsgeania zgodniei
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Rndtateriatéw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow
pod wzgedem jakdci. W przypadku, gdy Inspektoetizie przeprowadzat inspekojvytworni, beda
zachowane nagtujace warunki:

a) Inspektor lgdzie miat zapewnionwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw w
czasie przeprowadzania inspekgciji,

b) Inspektor lkdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizatiowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyad
zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektoréi bezynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych
materiatdéw do innych robat, nte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychariatow zostanie
przewartdciowany przez Inspektora. Kdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje naneagzyko, licac sk z jego nie przyciem i nie
zaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyedo czasu gdyeola one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhewaja jakas¢ | whasciwosé do robdt i byly dospne
do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@giatzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z lzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatdow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewigupazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Ingpek o swoim zamiarze co hajmniej 2 tygodnie
przed dyciem materiatu, albo w okresie derym, j&li bedzie to wymagane dla batlarowadzonych przez
Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj matenige mae by pézniej zmieniany bez zgody
Inspektora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowrany do aywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego



wplywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robét powinien léyzgodny z ofert

Wykonawcy i powinierodpowiadé pod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, lub

projekcie organizacji robdzaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku breskalé w takich
dokumentach spet powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantow@przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistdmgmi

w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Ingpek w terminie przewidzianym umaw

Sprz:it bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym

stanie igotowasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy kynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgim do
uzytkowania,tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglmozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoimiasze wyboru i uzyska jego akceptapjzed uyciem
sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Inspektora, nie paoby¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostanzez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone @lwit.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@fodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wkiwosci przewa:onych materiatéw.

Liczbasrodkow transportu ¢rizie zapewniéprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami flkreymi w dokumentaciji
projektowej, ST i wskazaniach Inspektora, w termipizewidzianym umoav

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdspetnig wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych apein na osie i innych parametréw technicznyStodki transportu nie
odpowiadaice warunkom dopuszczalnych ofg@n na osie mogby¢ dopuszczone przez Inspektora, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtiblowanych odcinkdéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieiaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenowud

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétnie z umow oraz za jaké zastosowanych materiatdw
i wykonywanych robot, za ich zgod§toz dokumentaaj projektova, wymaganiami ST, projektu organizacji robét
oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialftoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie vikgpgoi wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ¢dnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez Inspektora.

Nastpstwa jakiegokolwiek lidu spowodowanego przez Wykonawwe wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgan
jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenigokgici przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Inspektora dotygeze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elememntdivét kxda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentagjjeitowej i w ST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier uwzgedni wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty normalnie wgptijace przy
produkciji i przy badaniach materiatéw,sdadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzam kwestt.

Polecenia Inspektoracta wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawg, pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfpdunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoman,j aby osigna¢ zalazong jakos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robdt i jakdgci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczajpc personel, laboratorium, stz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do
pobierania probek i badanateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliynier maze zaada¢c od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materialow oraz robét zstptliwoscia zapewniaica
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i ST



Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam a#tome, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyyazapewnd
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwaze wszystkie stosowane udzenia i spret badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm okéajacych procedury
bada.

Inspektor ldzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor kdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, spkgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgtod badawczych. Jeli
niedociagnigcia te lzda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki badg Inspektor natychmiast wstrzyma
uzycie do robét badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laniateriatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Prébki kxda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébpértych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji gmby¢ z jednakowym prawdopodoliigtwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewniona mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inspektora Wykonawcedzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére budz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawe usungte lub ulepszone z
wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensaewek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawggj

Pojemniki do pobierania prébekdn dostarczone przez Wykonagczatwierdzone przez Inspektora. Prébki
dostarczone przez Wykonagvdo badé wykonywanych przez Inspektorada odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez Inspektora.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatubadania, Wykonawca przedstawi nénpie ich
wyniki do akceptacji Inspektora.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi kopie raportow z wynikami badak najszybciej, nie paniej
jednakniz w ustalonym terminie.
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi na formularzach przegmizaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jest dkalmywania kontroli, pobierania
prébek i badania materiatow arédta ich wytwarzania i zapewniona megdzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materia

Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kofitnmbo6t prowadzonego przez Wykonawychedzie
oceni& zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami ST na podstawjeikdw bada dostarczonych przez
Wykonawe;. Inspektor mae pobiera probki materiatéw i prowadgibadania niezalmie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Inspektor poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lubatkowych badi
albo oprze s wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i rob6t z dokumentac;j
projektova i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrhytub dodatkowych badai pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawe

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor mae dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodi&éz kryteriami technicznymi
okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz ertaciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polsk Norma lub aprobat techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmiskie]



Normy, jezeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1i ktére spetniajwymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumerdywg/magane przez ST, kda partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okédajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musgposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi. Jakiekolwiek materialy, ktére nie spefaitych wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyaovgazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie

od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidlhpa prowadzenie

dziennika budowy zgodnie z obawaujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeldla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietigava

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy éda czytelne, dokonane trwatechnilg, w

porzadku chronologicznym, bezgmednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zafaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokunyemtda oznaczone kolejnym numerem ge#nika i

opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélnci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

- przebieg robdét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyagyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych
odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyabprzedidone Inspektorowi

do ustosunkowaniacsi

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Whdweca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zagciem stanowiska.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementow
robét. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzanssposob eiglty w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodwo lub certyfikaty zgodnéci materiatléw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniladan Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&tio Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny
by¢ udostpnione na kadezyczenie Inspektora.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassbprdocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace dokumenty:
a) zgtoszenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustahe

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy déda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowadjggo natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
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Wszelkie dokumenty budowyelda zawsze dogpne dla Inspektora i przedstawiane do ydyl nazyczenie
Zamawiajcego.

7.0BMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét hdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokatacy projektowg i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym poami@niu Inspektora o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmi@em.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiekdlub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch
podanych wélepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalWykonawcy od obowizku ukaiczenia
wszystkich roboét. Bidne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora n&mie. Obmiar gotowych rob6t
bedzie przeprowadzony do celéwiapwej ptatndci na rzecz Wykonawcy.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatdw

Dtugosci i odlegtasici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzditdinii
osiowej .

Jezeli ST wigciwe dla danych robdét nie wymagaego inaczej, olfosci beda wyliczone w m 3 jako diugsé
pomna:ona przezredni przekroj.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgillzaakceptowane przez Inspektora.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagag
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie uradzenia pomiarowedaa przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triaan
robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary teda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakee w przypadku
wystepowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzézda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miegdce mog by¢ dokczone w formie oddzielnego zeknika do
rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodnioirgzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

7

ktore w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbiér robét zanikajcych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umloviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektor i przedstawiciahZawiajicego.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dedarika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbidgdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi®j jednak nt w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i poamania o tym fakcie Inspektora.

Jakas¢ i ilos¢ roboét ulegaicych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokuderzawieragcych
kompletwynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomjaw konfrontacji z
dokumentacj projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbior casciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru ogciowego rob6t dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhliobét dokonuje Inspektor.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rze¢atggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci i
wartcici.

Catkowite zakdczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwwpisem
do dziennika budowy z bezzwitocznym powiadomienienpimie o tym fakcie Inspektora.

Odbiér ostateczny robdt napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inspektora zakczenia robo6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeporez Zamawiagego w obecriei Inspektora i
Wykonawcy. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagjrojektova i ST. W
toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozfia spalizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rafzdipetniagcych i rob6t poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekaavych lub robét uzupetniagych w warstwigcieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoo ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W
przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robdt w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentajektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésieo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszoa
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaggm robot jest protokdt odbioru ostatecznegotrobd
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowéanastpujace dokumenty:

« dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata

sporadzona w trakcie realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentdw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST

deklaracje zgodnrii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw

zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrisd 2z PZJ,

e geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot,

*  kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nidabgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z \Whgwec wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigg kxda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania rob4t poprawkowych i rob6t uzupegitych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydiét@wiazanych z usurciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatndci jest cena ryczattowa.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstave ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowegdzie uwzgédniac wszystkie czynni,

wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekejw
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Ceny j ryczattowe robéteala obejmowa:
- robocizre bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami,
- warto¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoaeewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
- wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacym
przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowaniagtlo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w STobejmuje
wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem projekgianizacji ruchu na czas trwania budowy,

ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiets#teva ruchu,

przygotowanie terenu,

konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowai drenau,

tymczasow przebudow urzzdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

e oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych,
barier iswiatet,

e utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

e usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

< doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Igr 89, poz. 414).
2. Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwwécz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Rlz 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifipz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).
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REGULACJA WYSOKOSCIOWA ELEMENTOW
ZELIWNYCH STUDZIENEK URZADZEN
PODZIEMNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t
budowlanych zwizanych z regulagjwysokdciowa elementowzeliwnych studzienek uazizen podziemnych
na ul. Jana Pawta Il, J. Stowackiego, M. KopernkaChopina w m. Ujazd

1.2. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z regulagj
wysokaciowa elementowzeliwnych studzienek uszlzer podziemnych:

1.3. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt 1.4.
2. MATERIALY

2.1. Ogdllne wymagania dotycgce materiatow

0Ogoblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST ,Wymagania
0golne" pkt 2.
2.2. Zaprawa cementowa, beton B-20

Zaprawa cementowa powinna odpowiada/maganiom PN-B-14501. Beton B-20 powinien odpalaa
wymaganiom PN-B-6250.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,Wymagania ogoélne" pkt 4
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagagbdine" pkt 5

5.2. Wykonanie robo6t

Roboty naley rozpoca¢ od sprawdzenia rodzaju studzienddednicy komory roboczej oraz ustalenia nowych
rzednych elementueliwnego.

Dla regulacji elementévieliwnych studzienek ustlzeh podziemnych nalsy wykona nasgpujace czynnéci:
« rozbiorka istniejcej nawierzchni w zakresie nieginym do wykonania robét zazanych z regulagj
elementweliwnego,

demonta elementweliwnego,

rozbiérka zniszczonego betonu

wykonanie warstwy regulacyjnej z betonu B-20,

utozenie elementueliwnego

uzupetnienie nawierzchni betonem B-20 wokét elemeatiwnego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST ,Wymagania ogélne" pkt 6.
7.0BMIAR ROBOT

Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagagé@ne" pkt 7.Jednosikobmiarovy jest szt. (sztuka)
wykonanej i odebranej regulacji elementéeliwnych uradzen podziemnych.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagagiane" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST ,Wymagania ogoélne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonanej i odebranej jednostki obmiarowejrobge:

1. oznakowanie robdét,

2. dostawe materiatow,

wykonanie robét przygotowawczych,

przygotowanie podiam,

wykonanie warstwy regulacyjnej,

utozenie elementueliwnego,

N o g &~ w

uzupetnienie nawierzchni betonem wokot elemesdiwnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
2. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (widggu ckzkiego)
3. PN-H-74080-04 Skrzynkieliwne wpustow deszczowych. Klasa C
4. PN-B-6250 Beton konstrukcyjny



WYKONANIE PODBUDOWY Z
KRUSZYWA STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwiazanych z wykonaniem goérnej warstwy podbudowy z madegi kruszywa tamanego 0-31,5 na
ulicach : Jana Pawta I, J. Stowackiego, M.Kopeanik. Chopina w miejscowoi Ujazd.

1.2. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robdt zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego - gérna warstwa paallyy  grubdéci 8cm drodze okidonej w pkt.
11

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gigboktadana na istniggej nawierzchni ttuczniowej
w celu wyréwnania jej nieréwroi w profilu poprzecznym i podimym.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST ,Wymagania ogélne" pkt 1.4.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padarST ,Wymagania
ogolne" pkt 2.

2.2. Wymagania dla materiatow

Mieszanka z kruszywa tamanego o uziarnieniu 0-3pgniajca wymagania PN-S-
06102;1997 dla podbudowy zasadniczej

2.3. Sktadowanie materiatéw

Kruszywa uywane do rob6t naky sktadowa w zasiekach materiatowych na padicutwardzonym,
dobrze odwodnionym w warunkach zabezpiegaaih je przed zmieszaniem z innymi materiatami.
Materiat w okresie skladowania nie pgoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogélne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogélne" pkt 4
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagagoélne" pkt 5.

5.2. Przygotowanie powierzchni podbudowy dowyréwnania kruszywem
stabilizowanym mechanicznie

Przed przysipieniem do wykonywania gornej warstwy podbudowyzskywa stabilizowanego
mechanicznie istniega podbudowa powinna zoétaczyszczona z wszelkich zanieczys#czskardowana na
giebokas¢ 7 cm, co pozwoli na wkgiwe zwihzanie wykonanej warstwy wyréwnawczej z istagaj
nawierzchm ttuczniows.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa
Bezparednio po profilowaniu podbudowy naleprzysapi¢ do jej zagszczania. Zagszczanie podia naley
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kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia Is> 1,0 Wskaik zag:szczenia nalegy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgey podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:;szczenia naley oprze na metodzie obgien ptytowych. Naley okreili¢ pierwotny i wtdérny modut
odksztalcenia podi@ wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pienegb modutu odksztalcenia nie
powinien przekracza2,2.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST ,Wymagania ogélne" pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przegidwyniki badania kruszywa zgodnie z pkt. 2.2
6.3. Badania w czasie robo6t

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania wyréwnania podbudowy tluczniowej migsig kruszywa tamanego 0-
31,5 polega na:

- pomierzenie szerokoi podbudowy,
- sprawdzenie prawidtowei ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie zagzczenia wyrdwnania podbudowy - Modut pierwotny>E0; Modut wtérny E2 >100,
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych
6.4.1. Sprawdzenie rowrigi podbudowy

Sprawdzenie réwrigi podbudowy przeprowadzaalery tata raz na kade 200 i przygotowanej podbudowy
i w miejscach wtpliwych. Dopuszczalny prawit pod tats 2 m nie powinien przekraczd,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadéaalezy taty raz na kade 200 m przygotowanej podbudowy
i w miejscach wtpliwych. Dopuszczalny prawit pod tat 4 m nie powinien przekracgd,0 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalezy szablonem z poziomicraz na kade 200 mi w
miejscach wtpliwych. Dopuszczalne odchylenia od projektowanpgafilu wynosz + 0,3%.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST ,Wymagagé@ne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszytebiizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagagiine" pkt 8.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paldo robot ulegacych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okreslone w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST ,Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania Ifmwykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego lraeicznie obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robat,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

oskardowanie nawierzchni ttuczniowej w celu lepszegwiazania mieszanki kruszywa z
nawierzchni a

ttuczniowy,

roztozenie i zagszczenie mieszanki

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyrownania kruszywem stabilizowaym mechanicznie g
podane w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagia ogélne" pkt 10
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WARSTWY BITUMICZNE Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YST wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t
budowlanych zwizanych z wykonywaniem warstw nawierzchni bitumigame ulicach : Jana Pawta I, J.
Stowackiego, M. Kopernika, F. Chopina w miejscduidJjazd.

1.2. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem
warstwy z betonu asfaltowego:
- warstwy wizacej 0 uziarnieniu 0-12,8 o gr. 4cm:

1.3. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt 1.4.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogod6lne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pomlaw ST
»~Wymagania ogélne" pkt 2.

2.2. Asfalt
Asfalt D50/70 musi spetniawymagania PN-EN 12591:2004 i posiédgprobag technicza.
2.3. Wymagania materiatow

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéwsgd@eralnej

Lp. Rodzaj materiatu Warstwa wizaca, $cieralna
nr normy KR 1

1 |Kruszywo tamane granulowane W kl. I,1l;gat.l,2
PN-B-11112:1996: a) z surowca
skalnego

2 |Grys izwir kruszony wg zalcznika kl.1,11;gat.1,2
G normy PN-S-96025

3 |Wypelniacz mineralny - wapienny: podstawowy
a) wg PN-S-96504:1961

8 |Asfalt drogowy wg PN- D 50/70

EN 12591/2004

2.4.Srodek adhezyjny

Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrktara poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn@ bfonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywawod,; moze
by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycre sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przysfpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaégo powinien wykazasie
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mozliwoscia korzystania z nagpujacego sprztu:

a) wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniklmznym lub caglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych

b) uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-sfgich typu zagszczanego z automatyezn

niwelacp,
skrapiarek,

c¢) walcow stalowych gtadkich z wibraop ciezarze min. 8 Mg,

d) samochodéw samowytadowczych z przykryciem brezeym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdélne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogélne" pkt 4.
4.2. Transport mieszanki betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego naje przewozt pojazdami wielko-torawymi
samowytadowczymi wyposanymi w pokrowce brezentowe. W czasie transporesganka powinna by
przykryta pokrowcem. Czas transportu od zatadunkuaktadunku nie powinien przekra€z2 godzin z
jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania tenypgravbudowania. Zalecaebstosowanie
samochodow termoséw z podwojnysgianami skrzyni wypog@nej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST ,\Wymegagodlne" pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej d warstwy $cieralnej

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek mineralndaltasvych.

Lp. Wiasciwosci Warstwa wizaca
KR1

1 |Uziarnienie mieszanki, m 0/12,¢

2 |Modut sztywndci petzanie\ MPz Nie wymaga si

3 [Stabilna¢ wg Marshalla W >6,0
temperaturze 60° C, k

4 |Odksztatcenie wg Marshalla w temy 2,0"5,0
60° C, mm

5 |Wolna przestrze w  probkach 4,0~-8,0
Marshalla, % v/

6 |Wypelnienie wolnej przestrzeni 65-"80
prébkach Marshia, %

7 |Grubas¢ warstwy z mieszanki 4,0
mineralno-asfaltowej o uziarnieniu: cn
0/12,¢

8 |Wskainik zag:szczenia warstwy, >98,(

9 |Wolna przestrz&w warstwie, v/v 4,5"9,0

Na trzy tygodnie przed przystieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Zamaxagin, Wykonawca
dostarczy, do akceptacji projekt skladu mieszangleralno - asfaltowych oraz wyniki batlaboratoryjnych
wykonanych w laboratorium Wykonawcy.

5.3. Przygotowanie podida
Nieréwndici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyieksze od 12mm

5.4 Przygotowanie poditaa
Podiaze pod warstw scieralmy bedzie stanowd warstwa wyréwnawcza z asfaltobetonu gridbo4 cm oraz
podbudowie z ttuczniowej gruba 20 cm.

5.5. Warunki przystapienia do robd6t

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia ygaidoby byta
nie nizsza od 5° C Nie dopuszczag siktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowg@golczas
opadoéw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V >ni6).
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5.6. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnatlhwbudowywana uktadaskwyposaona w uktad z automatycznym
sterowaniem grubdci warstwy i utrzymywaniem niwelety.

Krawedzie kadej utazonej warstwy powinny byrowno ckte lub wyprofilowane i pokryte asfaltem.

Wykonana warstwa powinna ndigednolity struktuk, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tugapzh s i
spekanych. Zagszczanie nals/ rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni kérodkowi. Wskanik zag;szczenia utbonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 2.

Ztacza w nawierzchni powinny ldywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopado osi drogi i. Zcza
nalezy uszczelni asfaltem na garco lub mag uszczelniaica na zimno.

W przypadku rozktadania mieszanki gakzerokdécia warstwy, zhcza poprzeczne, wynikge z dziennej dziatki
roboczej, powinny by réwno obcite pila i zabezpieczone lisiwprzed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki potpszerokdci warstwy, wysépujace dodatkowo zkze podizne

nalezy réwno obci¢ i zabezpieczyw sposéb podany dlaatiza poprzecznego.

Ztacze podtine nastpnej uktadanej warstwy powinno byrzesunite o co najmniej 15cm wzgdlem

ztacza poditanego poprzedniej warstwy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien mileomplet bada wszystkich materiatow
stosowanych do wykonania warstwy wyréwnawczazatej oraz zaakceptowane recepty przez Inspektora
Nadzoru.

6.3.Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie wytwarzania miesz. mineralstatiowej podano wablicy

Lp. Badana cecha Minimalna Dopuszczalne odchyik
czestotliwos¢ bada i (tolerancje)
pomiaréw
Badania po wykonaniu warstw
1. Szerokéé warstwy 2 razy na kr + 5cn
2. Spadki poprzeczne warst 10 razu na ki + 0,5%
3. Kazdy pas ruchu wg BN-68/8931-04
Rownai¢ podiuzna warstwy mierzony planografem| w.wiazaca< 9mm
co 10m
4, Ztacze poprzeczne i podine Calkowicie zwiazane | Catkowicie zwazane
uszczelnione samoprzyleptasma powierzchnie powierzchnie
kauczukowo-asfaltow przylegajce powinny | przylegajce powinny
by¢ w jednym poziomi | by¢ w jednym poziomi
5. Grubai¢ wykonywanej warstwy 2 probki z kadego wg ST £10%
pasa o powierzchni
3000n°
6. Krawedz, obramowanie warstwy Cala diugéc Réwno obgita lub
wyprofilowana-kravwgdz
skrajna (1:1) i pokryta
asfaltem
7. Wyglad warstwy Cala powierzchnia | Jednolita tekstura bez
miejsc porowatych,
przebitumowanych,
luszcacych sg i
spekanych
8. Zaggszczenie warstwy 2 probki z kadego wg ST
pasa o powierzchni
30001
9. Wolna przestrzie warstwy 2 probki z kadego wg ST
pasa o powierzchni
30001
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Badania w trakcie wbudowywania

12. Wiasciwosci asfaltu Dla kazdej dostawy Zgodnie z ST
(cysterny) 1 raz na
100Mg
13. Wiasciwosci wypetniacza lraz na 100Mg Zgodnie z ST
14. Wiasciwosci kruszywa 1 raz na 200Mg i przy Zgodnie z ST
kazdej zmiani
15. | Temp. skladnikéw mieszanki mineraln¢Dozér ciagty, co 2 godZ Zgodnie z ST
asfaltowej temp. sktadnikéw

mieszanki nie powinn
by¢ wyzsza o wecej niz
30 °C od maksymalne

temp. MMA
16. | Temp. mieszanki mineralno - asfaltow| Kazdy pojazd przy Zgodnie z ST
zaladunku i w czasie
wbudowywania
17. Wiasciwosci probel 1 raz dzienni Zgodnie z S’
18. Asfalt wg recepty +0,3
19. | Skiad mieszanki: ziarna pozosieg na Dozor cagly - raz wg recepty +4,0
sitach o oczkach #(mm): dziennie
11,0;9,6;8,0;6,3;4,0;2,0
20. Skfad mieszanki: ziarna pozosieg na Doz6r chgly - raz wg recepty +2,0
sitach o oczkach #(mm): dziennie
0,85;0,42;0,30;0,18;0,15;0,075
21. Sktad mieszanki: ziarna przechade Doz6r chgly - raz wg recepty +1,5
przez sito # (mm) 0,075 dziennie

Ponadto Wykonawca ma obowizek wykonania bada dodatkowych na polecenie Przedstawiciela
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagagé@ne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonuatisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagagiine" pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane, peeli wszystkie pomiary i badania zgodnie z pkt. 8/dayniki pozytywne z
zachowaniem tolerancji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w ST ,Wymagania ogélne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

a) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

b) oznakowanie robot,

¢) dostarczenie materiatow,

d) wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowjej transport na miejsce wbudowania,
€) posmarowanie masiszczelniajca na zimno krawdzi urzdzen obcych i krawznikow,

f) roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

g) obciccie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

h) przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
[.PN-B-11112:1996

2. PN-S-96025/2000
3. PN-EN 12591:2004

4 PN-S-04001:1967 5.

BN-68/8931-04
10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Kruszywa famane dowieezchni
drogowych
Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfat

Asfalty i produkty asfaltowe. Wymagania dla asfaltd
drogowych.

Drogi samochodowe. Mieszanki mineralitorhiczne.
Badania

Drogi samochodowe. Pomiar rédeio nawierzchni
planografem i tat.

Zasady projektowania betonu asfaltowego ccksdonej odpornizi na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztatcenia i modutu sztywfm mieszanek mineralno-bitumicznych metqubtzania pod obgieniem
statycznym. IBDIM - zeszyt 48/1995. Dz. U. nr 43.
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